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RS232
Begriffe- Spezifikation

•EIA232

•Spannungspegel

•Datenrahmen

•Datenrate

•Fehlerüberprüfung

•Stecker/Buchsen

•RS232 Wandlung in andere serielle Schnittstellen

•Probleme in der Praxis
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RS232 Beispiel Layout
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RS232 Beispiel FTDI 4232
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RS232
Max. Kabellänge

Maximale Kapazität 2500pF, bedeutet typisch:

Baudrate maximale Kabellänge (m)

19200 15 

9600 150 

4800 300

2400 900 

http://www.lammertbies.nl/download/ti-appl-slla067a.pdf : 

veröffentlicht von Texas Instruments über allerlei praktische physikalische Aspekte 

heutiger Interfacesysteme, einschließlich einer Grafik in der die Leitungslänge und die 

Kommunikationsgeschwindigkeit im Verhältnis zueinander dargestellt sind. 



Prof. Dr. Parzhuber, 

Datenkommunikation

5

Standardschnittstelle
(RS232)

Wikipedia
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Standardschnittstelle
(RS232)

Wikipedia
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ASCII Tabelle

Wikipedia
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Standardschnittstelle
(RS232)

Meistens wird die UART Schnittstelle in 
leistungsfähigere Schnittstellen gewandelt: 

• Wandlung in USB

• FTDI

• Wandlung in TCP/IP

• Wiznet

• Lantronix

• Feldbusse

• RS422 und Konsorten
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RS422 und Konsorten
Motivation

•Größere Kabellängen

•Störsichere Übertragung

•Aufbau von Bussystemen (Bild: Bustreiber 75ALS176 und RS485)
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RS422 und Konsorten

Datenblatt LTC486
4 fach RS485 Treiber
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RS422 und Konsorten

Joy-It Reichelt

Raspi Shields

Antratek
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RS422 und Konsorten

Twisted Pair………Weshalb?
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RS422 und Konsorten
Vergleich der Parameter
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I2C Bus

•I²C oder  Inter-Integrated Circuit

• Philips Semiconductors ( NXP Semiconductors)

• serieller 2 Draht Datenbus

• kurze Distanzen und  relativ langsam

• einfach zu programmieren

• weit verbreitet für serielle Datenübertragung zw. uC und 

• EEPROM 

• RTC

• Sensoren

• Displays
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I2C Bus
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I2C Bus
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• ACK nachdem 8 Bit übertragen sind

• Anzahl Bytes unbegrenzt

• MSB wird zuerst übertragen

• Wait States durch SCL=0 vom Receiver

I2C Bus
Datenübertragung
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• ACK wird vom Master ausgelöst

• Receiver muss für Acknowledge SDA= 0 erzeugen

• Transmitter muss für Acknowledge SDA= 1 erzeugen

• Wait States durch SCL= 0 vom Receiver

I2C Bus
Acknowledge
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• 7-Bit Adresse 

• R/W: 8. Bit für Richtungsumschaltung 

Read/Write

• 8 Bit Daten getrennt durch ACK

I2C Bus
Datentransfer
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I2C Bus
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I2C Bus Oszisignal
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I2C Bus – Master- Modi
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I2C Bus – Slave Adresse
Beispiel
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I2C Bus VerschiedeneSpannungspegel-
integriert
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I2C Bus
Arbitrierung - Multimaster

CSMA/CA (Carrier Sense, Multiple Access, Collision 

Avoidance) –Verfahren: Bei diesem Verfahren schaut ein Master 

der Senden will, ob der Bus belegt ist (Carrier Sense). Wenn ein 

anderer Master senden will und hierzu eine „1“ ausgibt, aber eine 

„0“ zurückbekommt wird ihm signalisiert dass der Bus belegt ist 

und bricht die Übertragung ab. Da dies auf den sendenden Master 

keinen Einfluss hat wird dies Mulitple Access with Collision 

Avoidance genannt. 

Im Gegensatz hierzu steht CSMA/CD (… Collision Detection) 

wobei bei dem zuvor beschriebenen Fall beide Master den Bus 

freigeben müssen. 
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SPI Bus

•SPI oder  Serial Peripheral Interface

• Motorola

• serieller Datenbus

• kurze Distanzen und  relativ langsam

• einfach zu programmieren

• weit verbreitet für serielle Datenübertragung zw. uC und 

• EEPROM 

• RTC

• Sensoren

• Displays
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SPI
Daisy-Chain
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SPI
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SPI

ADC mit SPI
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SPI
Fallbeispiel Max1133
Zeitdiagramm für Schreiben + Lesen
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SPI + I2C

Vergleich I2C und SPI


