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Clear@par, j, y, y1, y2, j0, y0, a, b, c, dD;

par1 = 8a Ø 18, d Ø 38, e Ø 5, k Ø 24, k Ø 55 Degree, A0x Ø 0, A0y Ø 0, g0 Ø 0<
8a Ø 18, d Ø 38, e Ø 5, k Ø 24, k Ø 55 °, A0x Ø 0, A0y Ø 0, g0 Ø 0<

ü crank-shaper mechanismus: Basic functions

s = ArcTan[a Sin[j]/(d-a Cos[j])]
D = Simplify[Sqrt[(a Sin[j])^2 + (d-a Cos[j])^2]]
l = Simplify[ArcCos[e / D] ]
fy = p - (s + l)

ArcTanA a Sin@jD
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅd - a Cos@jD E

è!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!a2 + d2 - 2 a d Cos@jD

ArcCosA e
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p - ArcCosA e
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!a2 + d2 - 2 a d Cos@jD E - ArcTanA a Sin@jD

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅd - a Cos@jD E

fc = Sqrt@D^2 - e^2D
è!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!a2 + d2 - e2 - 2 a d Cos@jD

my = 3 ê2 Pi - j - s - l

3 p
ÅÅÅÅÅÅÅÅ
2

- j - ArcCosA e
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!a2 + d2 - 2 a d Cos@jD E - ArcTanA a Sin@jD

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
d - a Cos@jD E

fctmy@f_D := If@Abs@fD > Piê 2, Pi - Abs@fD, Abs@fDD;

xK = A0x + a Cos@j + g0D + k Cos@k + g0 - Piê 2 + yD
yK = A0y + a Sin@j + g0D + k Sin@k + g0 - Piê 2 + yD
A0x + a Cos@g0 + jD + k Sin@g0 + k + yD

A0y - k Cos@g0 + k + yD + a Sin@g0 + jD
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ü Evaluations

fy
ÅÅÅÅÅÅÅ
°

ê. par1 ê.

p - ArcCosA 5ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!1768-1368 Cos@jD E - ArcTan@ 18 Sin@jDÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ38-18 Cos@jD D
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ°

j = phiG * Degree;

PlotA s
ÅÅÅÅ
°

ê. par1, 8phiG, 0, 360<, Frame Ø True, GridLines Ø Automatic,

AxesLabel Ø 8"phi @GradD", None<, PlotLabel Ø "sigma @GradD", PlotRange Ø 880, 360<, 8-40, 40<<E;
j =.;
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j = phiG * Degree;

PlotA l
ÅÅÅÅ
°

ê. par1, 8phiG, 0, 360<, Frame Ø True, GridLines Ø Automatic,

AxesLabel Ø 8"phi @GradD", None<, PlotLabel Ø "lampda @GradD", PlotRange Ø 880, 360<, 870, 90<<E;
j =.;
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j = phiG * Degree;

PlotA fy
ÅÅÅÅÅÅÅ
°

ê. par1, 8phiG, 0, 360<, Frame Ø True, GridLines Ø Automatic,

AxesLabel Ø 8"phi @GradD", None<, PlotLabel Ø "psi @GradD", PlotRange Ø 880, 360<, 850, 150<<E;
j =.;
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fctmy@my ê. par1 ê. j Ø 0D êê N

-0.25268

j = phiG * Degree;
Plot@fctmy@my ê. par1D ê Degree, 8phiG, 0, 360<, Frame Ø True, GridLines Ø Automatic,
AxesLabel Ø 8"phi @GradD", None<, PlotLabel Ø "Transm.A. my HDegreeL", PlotRange Ø 880, 360<, Automatic<D;

j =.;
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dfy = D@fy, jD;
j = phiG * Degree;
Plot@dfy ê. par1, 8phiG, 0, 360<, Frame Ø True, GridLines Ø Automatic,
AxesLabel Ø 8"phi @GradD", None<, PlotLabel Ø "dpsi", PlotRange Ø 880, 360<, Automatic<D;

j =.;
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erg1 = Solve@Hdfy ê. par1L ã 0, jD êê N

88j Ø 1.22164<, 8j Ø -0.9207<<

phierg = j ê Degree ê. erg1@@1DD
69.9948

fyê Degree ê. par1 ê. j -> phierg Degree

69.9948

phierg = H2 Pi + jLê Degree ê. erg1@@2DD
307.248

fyê Degree ê. par1 ê. j -> phierg Degree

127.248
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j = phiG * Degree;
Plot@fc ê. par1, 8phiG, 0, 360<, Frame Ø True, GridLines Ø Automatic,
AxesLabel Ø 8"phi @GradD", None<, PlotLabel Ø "c", PlotRange Ø 880, 360<, Automatic<D;

j =.;
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è!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!a2 + d2 - e2 - 2 a d Cos@jD

dfc = D@fc, jD
a d Sin@jD

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!a2 + d2 - e2 - 2 a d Cos@jD

dfc ê. j Ø 0

0

j = phiG * Degree;
Plot@dfc ê. par1, 8phiG, 0, 360<, Frame Ø True, GridLines Ø Automatic,
AxesLabel Ø 8"phi @GradD", None<, PlotLabel Ø "dc", PlotRange Ø 880, 360<, Automatic<D;

j =.;
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erg1 = FindRoot@Hdfc ê. par1L ã 0, 8j, Pi<D
8j Ø 3.14159<

phierg = j ê Degree ê. erg1@@1DD
180.

fc ê. par1 ê. j -> phierg Degree

55.7763

xK ê. y Ø fy ê. par1

18 Cos@jD - 3240 SinA55 ° - ArcCosA 5
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!1768 - 1368 Cos@jD E - ArcTanA 18 Sin@jD
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j = phiG * Degree;
Plot@xK ê. y Ø fy ê. par1, 8phiG, 0, 360<, Frame Ø True, GridLines Ø Automatic,
AxesLabel Ø 8"phi @GradD", None<, PlotLabel Ø "xK", PlotRange Ø 880, 360<, Automatic<D;

j =.;
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j = phiG * Degree;
Plot@yK ê. y Ø fy ê. par1, 8phiG, 0, 360<, Frame Ø True, GridLines Ø Automatic,
AxesLabel Ø 8"phi @GradD", None<, PlotLabel Ø "yK", PlotRange Ø 880, 360<, Automatic<D;

j =.;
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xKpar = xK ê. y Ø fy ê. par1;
yKpar = yK ê. y Ø fy ê. par1;
plo1 = ParametricPlot@8xKpar, yKpar<, 8j, 0, 2 Pi<, PlotRange Ø 88-10, 40<, 8-0, 40<<,

Frame Ø True, GridLines Ø Automatic, PlotLabel Ø "Path of K in x-y-frame ", AspectRatio Ø AutomaticD;
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